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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem wiat przystankowych dla zadania : ,Projekt
chodnika po wschodniej stronie ul. Piolunowej na odcinku od ul. Kminkowej
do ul. Podbiatowej.”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w pkt 1 niniejszej ST.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem wiat przystankowych.

Wiata przystankowa stosowana jest jako ostona podréznych oczekujgcych

na transport przy zatokach autobusowych.

1.4 Informacje o terenie budowy
Informacje zawarto w D-M-00.00.00
1.5 Nazwy i kody

Grupa robdét : 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich czesci oraz robét w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej .
Klasa robot : 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw , linii
telekomunikacyjnych i elektroenergetycznych , autostrad ,drég , lotnisk i kolei ;
wyrownywanie terenu

Kategoria robét : 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania , fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad , drog

1.6. Okres$lenia podstawowe

1.6.1. Wiata przystankowa - konstrukcja zaprojektowana jako ostona dla pasazerow
przebywajacych na przystankach autobusowych, tramwajowych czy peronach
kolejowych. Wiaty przystankowe zalicza sie do zbioru obiektéw matej architektury
miejskiej, czyli do tak zwanych mebli miejskich.

1.6.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.7. 0gélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. 0gélne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Wiata przystankowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej.

2.2.2 Ksztatt, kolorystyka, forma architektoniczna wiaty przystankowej podlega przed
wybudowaniem zatwierdzeniu przez Inwestora.

321



SST

3.SPRZET
3.1. 0gélne wymagania dotyczace sprzetu

n

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania

Wg producenta wiaty .

4. TRANSPORT

4.1. 0golne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogodlne” pkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. 0golne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Szczeg6ty zasad wykonania wg dostawcy — producenta wiat .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. 0gélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robdét, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent wiat
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzeniu podlegajg wszystkie elementy konstrukcyjne wiaty. Nie dopuszcza sie do
stosowania elementdéw noszacych $lady uszkodzenn mechanicznych, podczas transportu
jak réwniez nieréwnych lub odksztatconych .

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych

Sprawdzeniu podlega stabilno$¢ posadowienia oraz wymiary w pionie i poziomie.
7.0BMIAR ROBOT

7.1. 0gollne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest sztuka posadowionej wiaty .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0godlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug
producenta wyrobu daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podtoza,
—wykonanie betonowych fundamentéw punktowych,

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. 0gélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 szt. wiaty obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- przygotowanie podtoza,

- wykonanie fundamentow

- dostarczenie materiatow,

- montaz wiaty,
- montaz elementdédw wyposazenia
- roboty wykonczeniowe
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